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Wykładowcy

Wymagania wstępne
Student rozpoczynający ten przedmiot powinien posiadać podstawowe wiadomości z elektrotechniki 
metrologii i informatyki oraz z elektroniki, w tym dotyczące elektronicznych układów analogowych 
cyfrowych i mikroprocesorowych. Powinien również posiadać umiejętność efektywnego samokształcenia w 
dziedzinie związanej z programowaniem sterowników PLC oraz mieć umiejętność pracy w grupie 
laboratoryjnej.

Cel przedmiotu
Przekazanie studentom wiedzy z zakresu automatyzacji procesów produkcyjnych, ukierunkowanej w 
głównej mierze na elektromobilność. Przekazanie gruntownej wiedzy z zakresu programowania 
sterowników PLC oraz zapoznanie z interdyscyplinarnymi osiągnięciami w zakresie ich wykorzystania na 
potrzeby automatyzacji procesami produkcyjnymi.

Przedmiotowe efekty uczenia się
Wiedza:
1. Student ma poszerzoną wiedzę w zakresie technik programowania oraz stosowania nowoczesnych 
narzędzi informatycznych. 
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2. Student ma poszerzoną wiedzę w zakresie pomiarów wielkości elektrycznych oraz wybranych 
wielkości nieelektrycznych także z zastosowaniem systemów zdalnie sterowanych. 
3. Student ma wiedzę na temat metod i narzędzi specyficznych dla zarządzania projektami i produkcją ze 
szczególnym uwzględnieniem obszaru elektromobilności.

Umiejętności:
1. Student potrafi pozyskać informacje (w języku polskim i angielskim) z różnych źródeł, dokonywać ich 
interpretacji, krytycznej oceny, analizy i syntezy, a także wyciągać wnioski. 
2. Student potrafi, przy formułowaniu i rozwiązywaniu zadań inżynierskich, uwzględnić 
nieprzewidywalne warunki, zadaną specyfikację techniczną oraz kryteria pozatechniczne zapewniając 
oszczędności surowców i energii. 
3. Student potrafi, przy formułowaniu i realizacji projektów inżynierskich, integrować wiedzę 
pochodzącą z różnych źródeł i dyscyplin pokrewnych.

Kompetencje społeczne:
1. Student rozumie, że w obszarze techniki wiedza i umiejętności szybko się dewaluują co wymaga 
ciągłego ich uzupełniania. 
2. Student ma świadomość znaczenia najnowszych osiągnięć naukowych i technicznych w 
rozwiązywaniu problemów badawczych i praktycznych oraz w razie potrzeby wspierania się opiniami 
ekspertów.

Metody weryfikacji efektów uczenia się i kryteria oceny
Efekty uczenia się przedstawione wyżej weryfikowane są w następujący sposób:
Wykład: Wiedza nabyta w ramach wykładu jest weryfikowana podczas 45-minutowego kolokwium
realizowanego na ostatnim wykładzie. Kolokwium składa się z 6-8 pytań (otwartych), różnie
punktowanych. Próg zaliczeniowy: 50% punktów. Zagadnienia zaliczeniowe, na podstawie których
opracowywane są pytania zostaną udostępnione studentom w systemie Moodle.
Laboratorium: Umiejętności nabyte w ramach zajęć laboratoryjnych weryfikowane są na każdych
zajęciach na podstawie oprogramowanych systemów sterowania wykorzystujących PLC i HMI oraz testu
zaliczeniowego na ostatnich laboratoriach polegającego na zrealizowaniu postawionego zadania
programowego. Próg zaliczeniowy: 50% punktów.

Treści programowe
Wykład:
Budowa systemów sterowania i pomiarowych z wykorzystaniem sterowników PLC i paneli HMI. Języki 
programowania i przykłady konfiguracji systemów pomiarowych wykorzystujących sterownik PLC
Laboratorium:
Budowa i programowanie systemów sterowania z wykorzystaniem sterowników PLC i paneli HMI.

Tematyka zajęć
Wykład:
1. Budowa systemów automatycznego sterowania procesami produkcyjnymi w elektromobilności, z 
wykorzystaniem sterowników PLC i paneli HMI.
2. Języki programowania sterowników PLC: graficzne i tekstowe.
3. Podstawy programowania, operacje na danych, przetwarzanie sygnałów, komunikacja sterowników.
4. Przykłady konfiguracji systemów automatycznego sterowania procesami produkcyjnymi w 
elektromobilności, wykorzystujących sterownik PLC oraz panel HMI.
Laboratorium:
1. Budowa systemów automatycznego sterowania procesami produkcyjnymi w elektromobilności, z 
wykorzystaniem sterowników PLC i paneli HMI.
2. Programowanie systemów automatycznego sterowania procesami produkcyjnymi w elektromobilności 
wykorzystujących sterownik PLC i paneli HMI.

Metody dydaktyczne
Wykład: Prezentacje multimedialne uzupełniane przykładami podawanymi na tablicy. Zagadnienia
teoretyczne są przedstawiane w ścisłym powiązaniu z praktyką.
Laboratorium: Prezentacje multimedialne uzupełniane przykładami podawanymi na tablicy oraz
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realizacja eksperymentów samodzielnie lub w zespołach, z pomocą i pod kontrolą prowadzącego.
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Bilans nakładu pracy przeciętnego studenta

Godzin ECTS

Łączny nakład pracy 55 2,00

Zajęcia wymagające bezpośredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00

Praca własna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajęć 
laboratoryjnych/ćwiczeń, przygotowanie do kolokwiów/egzaminu, 
wykonanie projektu)

25 1,00


